Warsztat 1

Potrafie wykorzystac silniki robota do poruszania
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Zadania:

1. Napisz program dzieki ktéremu robot przez chwile pojedzie prosto w przdd.
2. Napisz program dzieki ktéremu robot przez 3 sekundy pojedzie w tyt.
3. Napisz program dzieki ktéremu kota robota wykonajg 4 obroty w przdd.
4. Napisz program dzieki ktoremu robot pokona droge dookota krzesta.
5. Napisz program dzieki ktdremu robot wykona slalom wokét trzech krzeset
6. Napisz program dzieki ktdremu robot pokona odcinek 10 cm
* Level up! Droga 10 cm, czas przejazdu to 7 sekund
7. Napisz program dzieki ktéremu robot pokona odcinek 30 cm

* Level up! Droga 30 cm, czas przejazdu to 5 sekund
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8. Napisz program dzieki ktéremu robot pokona odcinek 50 cm
* Level up! Droga 60 cm, czas przejazdu to 6 sekund

9. Ktéry robot pokona dtuzszg trase:
a) Robot na kotach mniejszych, dtugosé ruchu katowego to 1440 stopni
b) Robot na kotach wiekszych, dtugosc¢ ruchu to 3 sekundy, predkos¢ ruchu to 60.

10. Napisz program dzieki ktéremu robot bedzie tariczyt

Zadania dodatkowe

1. Uzupetnij blok danymi wg. wskazéwek

a) Predkos$é — 45, Czas trwania — 8 sekund, Silniki w portach Bi C

c)
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